Techniki automatyzacji Il
Cwiczenie 3. Czujniki binarne stosowane w uktadach mechatronicznych.
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Poznanie typéw czujnikéw binarnych, ich budowy i zasady dziatania. Opanowanie zasad podtaczania
czujnikow w uktadach sterowania.

Wybrane oznaczenia:
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. Schemat podtgczenia czujnika indukcyjnego zataczajgcego wentylator
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. Schemat podtaczenia czujnika pojemnosciowego zatgczajgcego wentylator
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Podstawy Mechatroniki Laboratorium
Czes¢ 3. Czujniki binarne stosowane w uktadach mechatronicznych.
Schemat podtaczenia czujnika optycznego zatgczajgcego wentylator
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Schemat podtaczenia czujnika optycznego z licznikiem
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