Techniki automatyzacji Il
Cwiczenie 5. Synteza uktadu pompowania sterowanego za pomocg PLC
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1. Cel ¢wiczenia:

Celem ¢éwiczenia jest nabycie umiejetnosci syntezy prostych uktadéw mechatronicznych sterowanych za pomoca
PLC.

2. Przebieg ¢wiczenia.
a. Zapoznac sie z instrukcjg oraz stanowiskiem,
zaprojektowac schemat potaczen uktadu dla pojedynczej pompy (karta éwiczenia),

o

dokonac podtaczenia zaprojektowanego uktadu,

(potaczen nalezy dokona¢ przy wytaczonym zasilaniu sterownika)

uruchomié komputer z programem QUICK,

wigczy¢ zasilanie sterownika (sprawdzi¢ czy wtgcznik reczny W jest w pozycji ,,0”)
potaczy¢ program ze sterownikiem i wgra¢ do PLC odpowiedni program,
obserwowa¢ prawidtowos¢ dziatania uktadu,
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czynnosci z punktéw b-g powtdrzy¢ dla uktadéw z dwoma pompami.

3. Schematy uktadow:
* dla pojedynczej pompy
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Whnioski
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e dladwéch pomp
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